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1. Магнитный компас
     Для определения курса на судне имеется два курсоуказателя: магнитный компас и гирокомпас. Постоянное сличение при несении ходовой вахты показаний магнитного компаса и гирокомпаса является необходимым условием обеспечения безопасности судовождения и  своевременного определения выхода из строя одного из курсоуказателей.

     Если поправка гирокомпаса мало меняется с изменением широты плавания судна, то у магнитного компаса, особенно не снабженного широтным компенсатором, остаточная девиация может измениться на несколько градусов на переходе судна из одной магнитной широты в другую.

     Поправка магнитного компаса МК равна сумме магнитного склонения d и девиации ∆:
∆МК = d + ∆
     Значение девиации ∆ для соответствующего курса выбирается из графика остаточной девиации, построенного по результатам последних девиационных работ. В процессе эксплуатации судна возникает необходимость подуничтожения девиации магнитного компаса.

     Если наблюдаемая девиация отличается от табличной более чем на 2 градуса, то в соответствии с требованиями НШС - 82 следует внести исправления в таблицу девиации или составить ее заново.

     При отсутствии девиационных помпонов подуничтожение девиации магнитного компаса на практике часто проводится по сличению с гирокомпасом. При выполнении этих работ и малом ходу судна (3 – 6 уз.) инерционными девиациями гирокомпаса можно пренебречь из-за их малости.

     После подуничтожения девиации рассчитываются новые значения коэффициентов, и после этого составляется новая таблица остаточной девиации  и строится график, которым затем пользуется штурман при исправлении курса по магнитному компасу. Значения остаточной девиации не должны превышать 2 градуса в соответствии с НШС – 82.

     В процессе эксплуатации магнитного компаса увеличивается сверх допустимого (+ 0,20 для средних широт) угол застоя картушки из-за затупления шпильки. Периодический контроль угла застоя позволяет поддерживать постоянную работоспособность магнитного компаса.
ЗАДАНИЕ 1. Определение девиации магнитного компаса по сличению с гирокомпасом и вычисление новой таблицы девиации во время рейса

     Как известно из теории девиации магнитного компаса, определение остаточной девиации магнитного компаса осуществляют на восьми компасных курсах. Судно направляют по магнитному компасу на курсы N, NE, E, SE, S, SW, W, NW и сличают одновременно показания магнитного компаса и гирокомпаса, записывая отсчеты курсов Кмк и Кгк.

     После этого рассчитывают остаточную девиацию по формуле:

Кгк – Кмк) + ГК – d
где ГК – поправка гирокомпаса.

Таблица 1.1.

Результаты наблюдений

	Кмк
	Кгк
	Сличение

(Кгк - Кмк)
	ГК = 0.2
d = -0.8

(ГК - d)
	Кгк - Кмк + ГК - d

	N     (3600)
	358.70
	-1.30
	-0.60


	--1,90

	NE    (450)
	44.70
	-0.30
	
	-0.90

	E       (900)
	90.30
	+0.30
	
	-0,30

	SE   (1350)
	134.90
	-0.10
	
	-0,70

	S     (1800)
	180.30
	+0.30
	
	-0,30

	SW  (2250)
	224.70
	-0.30
	
	          -0,90

	W    (2700)
	268.90
	-1.10
	
	-1,70

	NW  (3150)
	313.80
	-1.20
	
	-1,80


     После определения остаточной девиации () на восьми компасных курсах, рассчитывают значения коэффициентов девиации А, В, С, D, Е. Эти коэффициенты можно рассчитать, воспользовавшись таблицей (Определение коэффициентов по девиациям, наблюденным на 8 компасных курсах), или по формулам:
                    А = 1/8 (N+ SSSWWNW);

                    B = 1/4 WNESWSENW));

                    C = 1/4 (N- SSWSEWN); 

                    D = 1/4 (SSWWN);

                    E = 1/4 (N - SW);

        Для расчёта значений коэффициентов девиации на 8-и компасных курсах,              мы воспользуемся таблицей 1.2.: 
        

















Таблица 1.2.

Определение коэффициентов по девиациям, наблюденным на 8 компасных курсах (до 0,010)

	КК
	I
	КК
	II
	III
	IV
	Мн.
	V
	Мн.
	VI
	VII
	VIII
	IX
	X
	

	
	
	
	
	(I+II)/2
	(I-II)/2
	
	Мн.IV
	
	Мн.IV
	Верхняя

половина

ст. III
	Нижняя половина

ст. III
	(VII-III)/2
	(VII+VIII)/2
	

	N
	-1,9
	S
	-0,3
	-1,1
	-0,8
	0
	-
	1
	-0.8
	1,1
	-1,0
	-1,05
	-0.05
	=E

	NE
	-0,9
	SW
	-0,9
	-0,9
	0
	S 45
	0
	S 45
	0
	-0,9
	-1,25
	-1,08
	+0.2
	=D

	E
	-0,3
	W
	-1,7
	-1,0
	+0,7
	1
	+0.7
	0
	-
	                                           
                                      1/2
	-2,13
	=A

	SE
	-0,7
	NW
	-1,8
	-1,25
	+0,55
	S 45
	+0.39
	-S 45
	-0.39
	
	-1,07
	

	    
B=
	+
	1.09
	+
	-
	=C

	
	_
	-
	-
	-1.19
	

	
	
	+1.09
	
	-1.19
	

	
	1/2
	+0.55
	1/2
	-0.6
	


     Таблица остаточной девиации на 24 равностоящих курсах может быть рассчитана по форме таблицы 1.3.:
                              Таблица 1.3.

По данным таблицы остаточной девиации (таблица 1.3) строим график:
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