Задание: 7. Судно движется постоянным курсом и совершает маневр скоростью. Определить на графике время перехода оси ГК из старого положения Nкг1 в новое Nгк2  с точностью + 0,50 . (маневр считать кратковременным, tм = 3 мин. Гидравлический успокоитель выключен)

Исходные данные к заданию 7:

Широта (град.) = 400 

Скорость V1 (уз) = 3 уз.

Скорость V2 (уз) = 20 уз.

 Курс КК (град.) = 3550
Рассчитаем скоростные девиации и истинные курсы по формулам:

v = - (V cosИК 57,3)/(900 cos)

v1 = -(3 cos355*57.3)/(900 cos 355) = -0,20
v2 = -(20 cos355*57.3)/(900 cos 355) = -1,30
ИК1 = КК + v1 = 3550 + (-0,20) = 354,80
ИК2 = КК + v2 = 3550 – 1,30 = 353,70
Рассчитаем северную составляющую скорости VN:
VN = V2 cosKK – V1 cosKK = 20 cos355 – 3 cos355 = 16,9 уз.
Находим коэффициент К для расчета суммарной девиации по формуле: 

К = VN / 30 = 16,9/ 30 = 0,56

Строим график суммарной инерционной девиации, используя приложение №1 и учитывая при этом знак и величину VN для своего случая.

 = таб. К 

                                                                               Таблица 7.1 
              Расчётные данные суммарной инерционной девиации

	t, мин
	0
	10
	20
	30
	40
	50
	60
	70
	80
	90
	100

	таб
	-1.9
	0
	1
	0.7
	0
	-0.5
	-0.6
	-0.2
	0.1
	0.2
	0.1

	
	-1,1
	0
	0,6
	0,4
	0
	-0,3
	-0,3
	-0,1
	0,1
	0.1
	0,1
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Лист1

		3. РАСЧЁТ ПОГРЕШНОСТЕЙ ГИРОКОМПАСА

		Задание №5

		Определить приближённо по кривой затухающих колебаний оси гирокомпаса

		(без учёта действия апериодического слагаемого) время прихода гиросферы

		в меридиан  с точностью 0,5  для двух начальных отклонений ("манёвр" и "пуск")

		Исходные данные

		Период		Фактор		Начальное отклонение

		затух.		затух.		a, град

		колеб.		f		манёвр		пуск

		Тd, мин

		70		4		3		100

		0		35		70		105		140		175		210		245

		100		-25		6.3		-1.6		0.4		-0.1		0.0		-0.0

		Время прихода гарокомпаса в меридиан с точностью неболее 0,5 градуса в режиме "Пуск" - 156 мин.

		0		35		70		105		140		175		210		245

		3		-0.75		0.19		-0.05		0.02		-0.01		0.00		-0.00

		Время прихода гарокомпаса в меридиан с точностью неболее 0,5 градуса в режиме "Манёвр" - 50 мин.

		Задание №6

		Определить постоянную поправку двух типов гирокомпаса "Курс - 4" и "Амур"

		во время движения судна путём сличения компасного пеленга створа с его

		истинным пеленгом.

		Исходные данные

		Широты		Скорость

		(гнрад)		уз		КК		ИП		КП

		j, N		V		град		град		град

		10		16		30		44.7		40.8

		Для ГК "Амур"

				-0.9		град

				4.8		град

		Для ГК "Курс - 4"

				3.9		град

		Задание №7

		Судно движетсяпостоянным курсом и совершает манёвр скоростью.

		Определить на графике время прихода оси гирокомпаса из старого положения

		динамического равновесия в новое с точностью												(Манёвр считать

		кратковременным, t = 3мин. Гидравлический успокоитель работает.)

		Исходные данные

		КК		V1		V2		j

		град		уз		уз		град

		150		8		18		60

				0.9		град

				2.0		град

				150.9		град

				152.0		град

				-8.90		уз

				-0.30

				0.0		град

				-1.1		0.0		0.6		0.4		0.0		-0.3		-0.3		-0.1		0.1		0.1		0.1

				0		10		20		30		40		50		60		70		80		90		100		110		120		130		140		150		160

		-5.2		-5.2

		-5		110

		-6.3		-6.3

		-5		110

		Задание №8

		Судно, двигаясь с постоянной скоростью совершает манёвр курсом. Определить

		на графике время перехода оси гирокомпаса из старого положения динамического

		равновесия в новое с точностью								(Манёвр считать кратковременным,

		t = 3мин. Гидравлический успокоитель работает.)

		Исходные данные

		КК1		КК2		j		V

		град		град		град		уз

		0		160		50		17

				-1.7		град

				1.6		град

				-1.7		град

				161.6		град

				-33.12		уз

				-1.10

				0.9327107233		град

		-1.7		2.5		0.9		0.6		1.0		1.7		2.2		2.4		2.1		1.8		1.5		1.4		1.4		1.6		1.6		1.6

		-3		0		10		20		30		40		50		60		70		80		90		100		110		120		130		140

		-1.7		-1.7

		-5		170

		1.6		1.6

		-5		170

		Задание №9

		Произвести оценку максимально возможного значения результирующей инерционной

		девиации, которая возникает в показаниях гирокомпаса вследствие её накопления

		при выполнении судном повторных манёвров при поисковых галсах и постановке трала,

		а также определить интервал времени между манёврами, при котором происходит

		максимально возможное накопление.

		Исходные данные

		КК1		КК2		КК3		j		V

		град		град		град		град		град

		340		200		260		40		17

				-31.9		уз

				13.0		уз

				-1.06

				0.43

		0		10		20		30		40		50		60		70		80		90		100		110		120

		1.4		-0.3		-1.0		-0.6		0.0		0.5		0.6		0.4		0.1		-0.1		-0.2		-0.2		-0.1

		-0.6		0.1		0.4		0.3		0.0		-0.2		-0.3		-0.2		-0.0		0.0		0.1		0.1		0.0

		0		10		20		30		40		50		60		70		80		90		100

		1.4		-0.3		-1.5		-0.5		0.4		0.8		0.6		0.2		-0.2		-0.3		-0.3
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